Bewegungstechnik

Konzipieren und Auslegen
von mechanischen Getrieben

Andreas Fncke (HTW des Saarlandes)
Detlef Gunzel (Hochschule Albstadi-Sigmaringen)
Thomas Schaeffer (OTH Regensburg)

s |
, 1 .
S, 4\\ gegeben:
S N2 (92 — ¢1), (@3 — @1),
2 O
, H"—'O-.?’ 51, 92, 53, €
o »  gesucht:
b) D4 | lz: l3: @1
Bild 6.19 Drei Relativlagen bei einer Schubschwinge. Bild 6.20 Relativlagen-Synthese flur drei

a) kinematisches Schema, b) Bewegungsplan Lagen bel einer Schubschwinge



<<~

5 gegeben:
N2 (92 — ®1), (p3 — P1),

Sl! 52: 53: €

" »  gesucht:
12

il

b) @5 l2: l3: @1

Bild 6.19 Drei Relativlagen bei einer Schubschwinge.

a) kinematisches Schema, b) Bewegungsplan

Bewegungstechnik

Konzipieren und Auslegen
von mechanischen Getrieben

Andreas Fncke (HTW des Saarlandes)
Detlef Gunzel (Hochschule Albstadi-Sigmaringen)
Thomas Schaeffer (OTH Regensburg)

Bild 6.20 Relativlagen-Synthese flur drei
Lagen bel einer Schubschwinge



<<~

5 gegeben:
N2 (92 — ®1), (p3 — P1),

Sl! 52: 53: €

" »  gesucht:
12

il

b) @5 l2: l3: @1

Bild 6.19 Drei Relativlagen bei einer Schubschwinge.

a) kinematisches Schema, b) Bewegungsplan

Bewegungstechnik

oB Konzipieren und Auslegen
A 1 von mechanischen Getrieben

Andreas Fncke (HTW des Saarlandes)
Detlef Gunzel (Hochschule Albstadi-Sigmaringen)
Thomas Schaeffer (OTH Regensburg)

Bild 6.20 Relativlagen-Synthese flur drei
Lagen bel einer Schubschwinge



b)

Bild 6.19 Drei Relativlagen bei einer Schubschwinge.

<<~

';0]2

il

gegeben:
(92 — ¢1), (@3 — @1),

Sl! 52: 53: €

gesucht:
l2: l3: @1

a) kinematisches Schema, b) Bewegungsplan

Bewegungstechnik

Konzipieren und Auslegen
von mechanischen Getrieben

Andreas Fncke (HTW des Saarlandes)
Detlef Gunzel (Hochschule Albstadi-Sigmaringen)
Thomas Schaeffer (OTH Regensburg)

Bild 6.20 Relativlagen-Synthese flur drei
Lagen bel einer Schubschwinge



b)

Bild 6.19 Drei Relativlagen bei einer Schubschwinge.

<<~

';0]2

il

gegeben:
(92 — ¢1), (@3 — @1),

Sl! 52: 53: €

gesucht:
l2: l3: @1

a) kinematisches Schema, b) Bewegungsplan

Bewegungstechnik

Konzipieren und Auslegen
von mechanischen Getrieben

Andreas Fncke (HTW des Saarlandes)
Detlef Gunzel (Hochschule Albstadi-Sigmaringen)
Thomas Schaeffer (OTH Regensburg)

Bild 6.20 Relativlagen-Synthese flur drei
Lagen bel einer Schubschwinge



Bewegungstechnik

Konzipieren und Auslegen

von mechanischen Getrieben
A
| Andreas Fncke (HTW des Saarlandes)
f Detlef Gunzel (Hochschule Albstadi-Sigmaringen)
4 Thomas Schaeffer (OTH Regensburg)
A
N 2
5,
53
; 1
ST —x :
! . gegeben:
S N2 (@2 — ¢1), (@3 — @1),
. ™ Sis 558558
;. "n.?’ j I T A
o 7 ?eiucht
b) Q)B | Fa L @1
Bild 6.19 Drei Relativlagen bei einer Schubschwinge. Bild 6.20 Relativlagen-Synthese flur drei

a) kinematisches Schema, b) Bewegungsplan Lagen bel einer Schubschwinge



Bewegungstechnik

Konzipieren und Auslegen

von mechanischen Getrieben
A
| Andreas Fncke (HTW des Saarlandes)
f Detlef Gunzel (Hochschule Albstadi-Sigmaringen)
4 Thomas Schaeffer (OTH Regensburg)
A
N 2
5,
53
; 1
ST —x :
! . gegeben:
S N2 (@2 — ¢1), (@3 — @1),
. ™ Sis 558558
;. "n.?’ j I T A
o 7 ?eiucht
b) Q)B | Fa L @1
Bild 6.19 Drei Relativlagen bei einer Schubschwinge. Bild 6.20 Relativlagen-Synthese flur drei

a) kinematisches Schema, b) Bewegungsplan Lagen bel einer Schubschwinge



Bewegungstechnik

~n B Konzipieren und Auslegen
A 1 von mechanischen Getrieben
| A
Andreas Fncke (HTW des Saarlandes)
f Detlef Gunzel (Hochschule Albstadi-Sigmaringen)
4 Thomas Schaeffer (OTH Regensburg)
L3
! (-
S mgqy; }—"]
By 1
Al Sl
SZ ®
Sy Mp33 B
. /
. | N O B
S — : ‘
| . gegeben: « \oﬁ'//
S N2 (@2 — 1), (93 — P1), g
: 7~ S1. 85, S2, € o
, ""('J...3 13 =&y =13 03 .
3
o 7 ?eslucht.
b) Q)B | Fa L @1
Bild 6.19 Drei Relativlagen bei einer Schubschwinge. Bild 6.20 Relativlagen-Synthese flur drei

a) kinematisches Schema, b) Bewegungsplan Lagen bel einer Schubschwinge



Bewegungstechnik

B Konzipieren und Auslegen
A (. von mechanischen Getrieben
A
| Andreas Fncke (HTW des Saarlandes)
f Detlef Gunzel (Hochschule Albstadi-Sigmaringen)
4 Thomas Schaeffer (OTH Regensburg)
L3
! (-
S mgqy; }—"]
Y I
Al Sl
SZ ®
S Mp33 "
z &
2
e f
AN g 0 /)~
R e .
\\N// /
\\ @13 / 82
g 4\1 s ‘ N // - Bg
9 . gegeben: s N
N \‘ 0 o 4
N2 (92 — 1), (93 — @1), a2
%2 ™~ Shi 55 S8 0 g
;, H"'O...?’ 13 =&y =13 0; .
3
o 7 ?eslucht.
b) Q)B | Fa L @1
Bild 6.19 Drei Relativlagen bei einer Schubschwinge. Bild 6.20 Relativlagen-Synthese flur drei

a) kinematisches Schema, b) Bewegungsplan Lagen bel einer Schubschwinge



	Bewegungstechni-Bild-6-20--Relativlagen-Synthese-fuer-drei-Lagen-bei-einer-Schubkurbel--b001
	Bewegungstechni-Bild-6-20--Relativlagen-Synthese-fuer-drei-Lagen-bei-einer-Schubkurbel--b002
	Bewegungstechni-Bild-6-20--Relativlagen-Synthese-fuer-drei-Lagen-bei-einer-Schubkurbel--b003
	Bewegungstechni-Bild-6-20--Relativlagen-Synthese-fuer-drei-Lagen-bei-einer-Schubkurbel--b004
	Bewegungstechni-Bild-6-20--Relativlagen-Synthese-fuer-drei-Lagen-bei-einer-Schubkurbel--b005
	Bewegungstechni-Bild-6-20--Relativlagen-Synthese-fuer-drei-Lagen-bei-einer-Schubkurbel--b006
	Bewegungstechni-Bild-6-20--Relativlagen-Synthese-fuer-drei-Lagen-bei-einer-Schubkurbel--b007
	Bewegungstechni-Bild-6-20--Relativlagen-Synthese-fuer-drei-Lagen-bei-einer-Schubkurbel--b008
	Bewegungstechni-Bild-6-20--Relativlagen-Synthese-fuer-drei-Lagen-bei-einer-Schubkurbel--b009

